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Système d'amenage et positionnement du pot Système d'amenage et positionnement du pot[Subsystem] ibd [  ]

 : Moteur MCC

nrj méca rotation

 : Réducteur

M2 : Motoréducteur

NRJ méca adaptée

U3 : Variateur vitesse moteur

nrj élec modulée

info commande

 : Convoyeur à bande

Position convoyeur

 : Codeur incrémental

Mesure position convoyeur

KM2 : Contacteur

nrj élec distribuée

info commande

 : Système d'amenage et positionnement du pot

Info position convoyeur vers API

Pot en position sous la trémiePot distribué

Energie électrique 24V

Réglage vitesse moteur API

Ordre de commande API


