# Id Nom Text
1 [2.3.6 [ Saisir la consigne L'angle varie entre - 5 et 95 °
2 12.2.2 A Modifier les paramétres de masses du bras L'étudiant pourra rajouter des masses de 650 g
3 223 [CH Modifier 'orientation du systéme L'et.udiant pourra ppsitionner le systeme en position
horizontale ou verticale
4 2.2.3.2 [FEl Masse 26kgmaximum
) . Le systéme ne doit pas excéder un volume (Lxhxprofondeur)
2.2.3. [FRl Di
> 33 imensions de 800 x 500 x 200
6 |2.3.1 [f Réglage des coefficients du correcteur PID Chaque coefficient positif peut varier de 0 a 255
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