Axe robot MAXPID : Schéma électrique général, alimentation a partir du réseau 230V, 50Hz
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REF. | DESIGNATION

21766 | SORTIE POSITIVE PONT PROTEGEE

21963 | ENTREE ALTERNATIVE 1

21964 | SORTIE NEGATIVE PONT
21965 | ENTREE ALTERNATIVE 2

04190 | FAISCEAU ALIMENTATION
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Voyant M/A

Ref 25329

Arret d'urgence
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RONDELLE MU5 Z
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ECROU HU M5 Z

21968

PONT REDRESSEUR

21969

CONDENSATEUR DE FILTRAGE

21970

TRANSFORMATEUR 220/24

21971

FAISCEAU PRIMAIRE ALIMENTATION

21974

INTERRUPTEUR MA

21975

BRIDE CONDENSATEUR

21767

MISE A LA MASSE ALIMENTATION
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