PILOTE_TP32 : Chaine d’énergie

7. Dessin d’ensemble

365

Pilote Automatique TP32

Dossier technique

475

28| 1 |Nez corps t

27| 1 |Rondelle

26| 1 |Joint torique

25| 1 |Entretoise

24| 1 |Guide arriére de vis

23| 1 |Joint d'étanchéité

22| 1 |Anneau élastique

21| 1 |Roulement a billes 626 6x19x6)

20| 1 |Boitier de roulement

19] 6 [VisCLS, M4,8

18| 1 [Poulie réceptrice Z=71

17| 2 [Aimant

16| 1 |Courroie crantée

15| 1 |Moteur électrique 12V CC

14| 1 [Support arriere de moteur

13| 1 |Support avant de moteur

12| 1 |Poulie motrice 7,=20

11| 1 |Flasque poulie motrice

10| 1 |Joint de maintien

9 | 1 |Platine support mécanisme

8 | 1 |Butée arriére

7 | 1 |Guide écrou

6 | 1 |Ecrou a billes Pas 3mm {1 filet

5| 1 |Vis d'entrainement Pas 3mm

4 | 1 |Tige de vérin

3 | 2 |Goupille élastique

2 | 1 |Guide avant de vis

1| 1 [Nez de vérin
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PILOTE_TP32 : Chaine d’énergie

8. Eclaté

32| 1 |Corps inférieur 16 | 1 |Courroie crantée

31| 1 |Axe pivot 15| 1 |Moteur électrique 12V CC

30| 1 |Pivot 14 | 1 |Support arriére de moteur

29| 1 |Axe moteur 13 | 1 |Support avant de moteur

28 | 1 |Nez corps 12 | 1 |Poulie motrice

27 | 1 |Rondelle 11 | 1 |Flasque poulie motrice

26 | 1 |Jointtorique 10 | 1 |Join de maintien

25| 1 |Entretoise 9 1 |Platine support mécanisme

24 | 1 |Guide arriere de vis 8 1 |Butée arriére

23 | 1 |Joint d'étanchéité 7 1 |Guide écrou

22 | 1 |Anneau élastique 6 1 |Ecrou a billes

21| 1 |Roulement a billes 6 BC 02| 5 1 |Vis d'entrainement

20 | 1 |Boitier de roulement 4 | 1 |Tige de vérin 4 .

19| 6 |Vis CL S, M4,8 3 | 2 [Goupille élastique Pilote automatique

18 | 1 [Poulie réceptrice Z=71 2 1 |Guide avant de vis

17 | 2 |Aimant 1 | 1 [Nez de vérin TP 32 - SIMRAD 29/29
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PILOTE_TP32 : Chaine d’énergie

Alimentation électrique
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Schéma électrique de puissance (Moteur et hacheur) :
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#1 Enplacements préevus pour condensateurs a ajuster en fonction des emissions electromagretiques

Caractéristiques du moteur :

RS-795VC/WC ...

_q— f‘

000
A J-C ROLIN 05/2

VOLTAGE NO LOAD AT MAXIMUM EFFICIENCY STALL
MODEL OPERATING NOMINAL SPEED |CURRENT| SPEED |CURRENT TORMLE auTeuT TORQUE CURRENT
RANGE r/min A rimin A mNm | gem W mim | gem A
RS-755VC-4540 9-36 | 18V CONSTANT | 10000 | 085 400 | 447 | G1B | B30 | 543 | 387 | 3045 | 235
RS-755VC-8016 | 6.0~ 14.4 144V CONSTANT | 20500 | 240 | 17730 | 153 | 942 960 175 BOE | 7005 [ 9.0
RS-755WC-8017 | 6-20 | 18VCOMNSTANT | 19800 | 230 | 17320 | 160 126 1269 | 229 | 1009 | 10285 [ 112

018
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PILOTE_TP32 : Chaine d’énergie

UNIT: MILLIMETERS

32.9 REF

DIRECTION OF ROTATION £23.0
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/SO M4.0X0.7 TAPPED HOLE
2 PLACES
Usable machine screw length 5.0 max. -
from motor mounting surface. E 3
HOLEN <f
WEIGHT: 286g (APPROX)

Moteur : Rendement, puissance utile, courant consommé, vitesse de rotation

Moteur RS 775 SH

Moteur RS 775 SH
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Couple utile moteur (Nm) Couple utile moteur (Nm)
Moteur RS 775 sH s000
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Couple utile moteur (Nm) Couple utile moteur (Nm)
N . . Modéle équivalent Moteur
4.6.2 Modeéle équivalent Im
Iy
4E(V) E=Vm-Rm.Im (Rm=10,8 Q)
L
avec E et Vm en Volt. Im en Ampére et Rm en ohm
C((Nm)=0.0221.ImA) C=Kc.I)
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PILOTE_TP32 : Chaine d’énergie

E(v)=0.0221 . o (radis) (E =K. (D)
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