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Il s’agit de réguler la température d’une électrobroche pour minimiser la déformation des pièces par dilatation thermique et ainsi 
avoir une précision d’usinage complétement maîtrisée. Le régulateur sera de type numérique. 

 

 

 

 

 

 

 

 

Le régulateur est de type PI avec Tco = 25s et Kco = -60 
 

La température est relevée avec une période d’échantillonnage notée Te 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


