
APPUIS 

Nom Symbole Liaison associée 
Torseur d’action mécanique transmissible 

(problème plan) 

Torseur d’action mécanique 

transmissible (problème spatial) 

Appui simple 

 

Sphère-plan � 0 −�� −− 0�� � 0 0�� 00 0�� 

Articulation 

 

Pivot ou sphérique ��� −�� −− 0�� ��� ���� 	�
� 0 �� 

Encastrement 

 

Encastrement ��� −�� −− 	��� ��� ���� ��
� 	� �� 

TYPE DE SOLLICITATIONS 

Forme du torseur de cohésion Nom de la sollicitation 

�	� 00 00 0�  
Traction si N>0 

Compression si N<0 

� 0 0�� 00 0�  ou � 0 00 0�� 0�  Cisaillement 

� 0 0�� 00 ���
�


ou � 0 00 ����� 0 �


 Flexion plane 

�0 00 00 ����ou �0 00 ���0 0 �


 Flexion pure 

�0 ���0 00 0 �


 Torsion 

CONTRAINTES et DEFORMATIONS 

Sollicitation Schéma associé Contrainte normale Contrainte tangentielle Déformation 

Traction ou compression 

 

���� = 	��  ���� = 0 

���� = 1� .	��  

 � module d’Young 

Cisaillement 

 

���� = 0 ���� = ���  

���� = 1 . ���  

  = 0,4. � module transversal 

Torsion 

 

���� = 0 

���� = ���#$ . % 

 #$ moment polaire 

&��� = 1 .���#$ . %' 

Flexion plane 

 

���� = ���#� . ' 

 #� moment quadratique 

���� = 0 

�. #� . '((�%� = −����%� 
 

Equation de la déformée à intégrer 

pour trouver la flèche 

CARACTERISTIQUES DES SECTIONS DROITES CARACTERISTIQUES DES MATERIAUX 

 
 

 

  
 

  


