
CORRECTEURS	–	SYNTHESE	

Nom	 Fonction	de	
transfert	 Diagrammes	de	Bode	 Réglage	 Effets	

Proportionnel	
Dérivé	

𝐾!(1 + 𝑇! . 𝑝)	

	

1.	Régler	Td	:	
	
	
	
	
	
	

	
2.	Régler	Kp	:	

Régler	 20logKp	 pour	 ajuster	 les	
marges	 de	 stabilité	 avec	 la	 valeur	
de	Td	précédente.	

Stabilité	+++	
	

Précision	+	si	Kp	>	1	
	

Précision	–	si	Kp	<	1	
	

Rapidité	+	
	

Proportionnel	
Intégral	 𝐾!

1 + 𝑇! . 𝑝
𝑇! . 𝑝

	

	

1.	Régler	Ti	:	
Prendre	:	 la	 pulsation	 de	 coupure	
du	 correcteur	 doit	 être	 faible	
devant	 la	 pulsation	 à	 0	 dB	 de	 la	
FTBO	non	corrigée.	

	
2.	Régler	Kp	:	

Régler	 20logKp	 pour	 ajuster	 les	
marges	 de	 stabilité	 avec	 la	 valeur	
de	Ti	précédente.	

Précision	+++	
	

Robustesse	++	
	

Rapidité	–	
	

Stabilité	–	
	

Proportionnel	 𝐾!	

	

Le	réglage	de	Kp	se	fait	sur	le	choix	
d’un	critère	:	

- Erreur	statique	
- Temps	de	réponse	

Précision	+	
	

Rapidité	+	
	

Stabilité	–		



Avance	de	
Phase	

𝐾!
1 + 𝑎𝑇! . 𝑝
1 + 𝑇! . 𝑝

	

	
avec	𝑎 > 1	
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!.!!

																																sin𝜑! = !!!
!!!

	

	

Principe	général	:	
𝜔!	est	égale	à	la	pulsation	à	0dB	

de	la	FTBO.	
	

1.	Régler	a	:	
Régler	 a	 pour	 avoir	 la	 marge	 de	
phase	souhaitée.	

	
2.	Régler	Td	:	

Placer	𝜔!	à	 la	pulsation	à	0	dB	de	
la	FTBO	non	corrigée.	

		
3.	Régler	Kp	:	

Régler	 20logKp	 pour	 ajuster	 la	
valeur	de	 la	pulsation	à	0	dB	de	 la	
FTBO	corrigée.	

Stabilité	+++	
	

Bande	passante	++	
	

Rapidité	++	
	

	

𝜑! 

𝜔! 

𝜔! 


